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 近年、超高速・高信頼・低遅延・多数同時接続などが特徴の第 5世代移動通信システム（5G）

は、Society5.0と呼ばれる AI/IoT時代の科学技術イノベーションをもたらす主要な社会イ

ンフラとなっています。最近では、大手通信キャリアによる基地局設置が急がれていますが、

まだ十分に整備が進んでいないため、企業や自治体では 5G のネットワーク環境を独自に構

築してローカルに有効利用する動き（ローカル 5G：L5G）が始まっています。この L5G は、

あらゆる産業分野において様々な検証実験も行われ始めており、2019 年(令和元年)12 月に

は総務省が「ローカル 5G導入に関するガイドライン」を策定し、Society5.0の実現を目指

して L5Gの普及推進に向けた制度化も行われています。 

 このような中、東京都立大学では、東京都の「『未来の東京』戦略」の取組の一環として、

日本最大級のローカル 5G 環境を活用した最先端研究に取り組んでいます。本研究組織は、

大学や企業、国立研究機関などの所属する異分野・多世代の研究者により構成され、基盤研

究・応用研究・社会技術研究を相乗効果的に推進していきます。この取り組みに当たり、全

研究者から組織される L5G を用いたロボット知能化イノベーションに関するコンソーシア

ムを構成し、最初に Society5.0 を目指したデジタルトランスフォーメーション（DX）に関

する共通的な課題抽出とロボット知能化に基づく社会実装に向けた 5 年間のロードマップ

の策定を行っています。 

 まず 5Gの特徴を活かしたモニタリングに関する包括的な基盤研究として、「超実時間トラ

ッキングイノベーション」「超実時間モニタリングイノベーション」「オンライン機械学習イ

ノベーション」「オンラインロボット適応イノベーション」の 4 方向からのロボットの高度

知能化基盤技術の確立を目指します。さらに、応用研究として、「実証実験用ロボットモジ

ュール開発」「企業と連携した実証実験」、および社会技術研究として、「ロボット知能化イ

ノベーションコンソーシアム」により、L5Gに関する研究成果の社会実装を図っていきます。 

 本研究による成果により、L5Gに基づく知能化技術とロボット技術の高度な融合に基づく

社会実装がなされた Society5.0 では、スマート循環型社会やスマート共生社会などの「超

調和的循環型共生社会」が実現できると考えられます。このような社会では、人生 120年時

代における価値観の異なる多彩なライフスタイルを支える科学技術革新が求められており、

本コンソーシアムでは研究成果による無人化・省力化・高度知能化技術の利用に基づいて多

大な貢献を行っていくことを目指します。 
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Wei Hong Chin 東京都立大学システムデザイン学部 5G機械学習に関する基盤研究

権 偉 南京審計大学（中国） 5Gトラッキングに関する基盤研究

Chee Seng Chan University of Malaya（マレーシア） ロボット知能化に関する社会技術研究

Chu-Kiong Loo University of Malaya（マレーシア） ロボット知能化に関する社会技術研究
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